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Paten tansprflche 

1. Radial belufteter Schcibenrotor fflr elektrische 
Maschinen mit einem Rotorkranz und einer Nabe, 
zwischen welchen sich ein ringfdrmiger Tefl mit 
Schragrippen erstreckt, deren Enden einseitig mit 
zwei ringfdrmigen Schrauben des Scheibenrotors 
vcrbunden sind, dadurch gekennzeichnet, daB die 
inneren Durchmesser der ringformigen Scheiben 
(8) grdBer sind als die auBeren Durchmesser der 
Nabe (1, 2) und daB die Nabe (1, 2) mit den ringfor- 
migen, den Rotorkranz (9) tragenden Scheiben (8) 
nur mittels der Schragrippen (4*5) verbunden ist 
Z Scheibenrotor nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet daB die Nabe (1, 2) mit inneren Tei- 
len (4) der Schragrippen (4, 5) cine konstrukuve 
\ Eii^heit und die ringforniigen Scheiben (8) mit auBe- 
" ren Teflen (5) der Schragrippen (4, 5) eine weitere 
konstruktive Emheii bilden. 

3. Scheibenrotor nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Verbindungsstellen, z.B. 
Schweifiverbindungen (6), der inneren Tette (4) und 
der auBeren Teile (5) der Schragrippen (4 f 5) in den 
Zonen der minimaien mecharuschen Beanspru- 
chungen der Schragrippen (4, 5) oder wenigstens in 
derNShe dieser Zonen ausgefBhrtsind. 

4. Scheibenrotor nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB wenigstens erne der Schragrip- 
pen (4, 5) durch radiale Rippen (7) verlangert sind, 
die zwischen den ringfdrmigen Scheiben (8) verlau- 
fen, und daB diese radiale Rippen (7) die Befesti- 
gungselemente (10, 11) des Rotorkranzes (9) tra- 
gen, 

5. Scheibenrotor nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB wenigstens einige der Schragrip- 
pen (4,5) mit in axialer Richtung verlauf enden Ver- 
steif ungsrippen (15) versehen sind 

Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen ra- 
dial belQfteten Scheibenrotor fQr elektrische Maschinen 
mit einem Rotorkranz und einer Nabe, zwischen wel- 
chen sich ein ringfdrmiger Teil mit Schragrippen er- 
streckt deren Enden einseitig mit zwei ringfdrmigen 
Scheiben des Scheibenrotors verbunden sind. 

In der CH-PS 5 78 794 ist ein Rotor einer elektrischen 
Maschine beschrieben und dargestellt bei dem ein Zen- 
tralkdrper und ein Polradkranz zwei konzentrische Rtn- 
ge bilden, welche mittels einer Mehrzahl gleichmaBig 
Ober den Umfang angeordneter Speichen verbunden 
sind Diese Speichen schlieBen mit den radialen Rich tun- 
gen in ihren Befestigungsstellen am Zentralkorper glei- 
che spitze Winkel in der selben Umfangsrichtung ein. 
GernaB einer beispielsweisen AusfQhrungsform sind die 
genannten Speichen zwischen dem Polradkranz und 
zwei ringffirmigen Scheiben angeordnet welche mit der 
Welle verschweiBt sind. Diese Scheiben bilden also 
praktisch die Nabe des Rotors. In der genannten Patent- 
schrift sind die Speichen ais geienkig befestigt darge- 
stellt Bei groBen Rotoren wird jedoch diese IConstruk- 
tion aus Transportgrfinden erst am Montageplatz ge- 
schweiBt oder es wird eine Befestigung der Speichen 
mittels Schrauben verwendet Durch diese Befesti- 
gungsarten wird jedoch die Nabe des Rotors defor- 
miert so daB sie nach der Montage, d h. vorwiegend 
nach dem SchweiBen, zusatzlich bearbeitet werden 
muB. 
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In der US-PS 29 94793 ist cine Ausfuhrung eines 
Scheibenrotors beschrieben und dargestellt wo VentOa- 
tionsarme zwischen zwei Scheiben angeordnet sind, wo- 
bet die Drehmomentubertraguag zwischen der Nabe 
5 und dem Rotorkranz nur Ober diese Scheiben erfolgv. 
Diese Scheiben verhindern das Ansaugen der KQhUuft 
in den seitlichen Flachen des Scheibenrotors, so daB fQr 
das Ansaugen nur eine verhaJtnismaBig kleine Flache 
Gbrigbleibt 

10 Der im Anspruch 1 angegebenen Erfindung Begt die 
Aufgabe zugrunde, einen Scheibenrotor der eingangs 
genannten Art zu schaffen, der die Nachteile des Be- 
kannten nicht aufweist und bei dem die Schragrippen 
allein das Drehmoment auf die Nabe Qbertragen, wobei 
15 sie gleichzeitig als Ventilationsrippen dienen. Die Erfin- 
dung soli eine Konstruktlon des Scheibenrotors ermog- 
lichen, die auch fur extrem grofie elektrische Maschinen 
geeignet ist und die die Montage des ganzen Rotors 
vereinfacht 

20 Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnenden 
Merkmale des Anspruchs 1 geldst 

Der VorteU der Erfindung besteht insbesondere darin, 
daB die Schragrippen, die in ihren Befestigungsstellen 
mit der Nabe mit den radialen Richtungen spitze Winkel 
25 einschlieBen, strdmungstechiusch vorteilhaft die Funk- 
tion der Ventilationsrippen erf Alien, wobei zwischen der 
Nabe und den ringfdrmigen Scheiben groBe Flachen fur 
das Ansaugen der Kuhlluft ausgebildet sind. Die Schrag- 
rippen zentrieren die Lage des Rotorkranzes in bezug 
30 auf die Nabe nicht nur bei Beanspruchungen infolge der 
Zentrifugalkraf t sondern auch bei Beanspruchung infol- 
ge der Warmedehnungen, weil sie eine gegenseitige 
Dehnung der Scheiben und der Nabe erlauben. Dadurch 
wird die Nabe fast vollstandig von Flieh- und Warme- 
35 dehnungskraften entlastet Wenn an den ringfdrmigen 
Nabenteilen hochempfindliche LagerlaufteOe oder Wel- 
lenkupplungen angebracht sind, werden sie somit auch 
vor unerwunschten Deformationen und Beanspruchun- 
gen geschutzt 

40 Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in 
den UnteransprOchen beschriebea Die zweckmaBige 
Ausfuhrungsform gernaB Anspruch 2 weist den Vorteil 
auf, dafi sich die Verbindungsstellen der inneren und der 
auBeren Teile der Schragrippen zwischen der Nabe und 
45 den Scheiben befinden, so daB sie leicht zugauglich sind 
Die leichte Zuganglichkeit der Verbindungsstellen er- 
mdglicht wShrend der Montage die Konzentrizit&t der 
Nabe und des Rotorkranzes zu sichern. Die Nabe und 
der Scheiben teil des Rotors mQssen nicht dieselbe axiale 
so Umge aufweiseit weil der Unterschied der L&ngen 
durch die Form der Schragrippen ausgeglichen werden 
kann. Dies ermoglicht eine verhaltnismaBig lange Nabe 
zu konstruieren, so daB eine bessere axiale Steifigkeit 
des Rotors erreicht wird 
55 Der Vorteil der Weiterbildung gernaB Anspruch 3 
liegt darin, daB die mechanisch schwacheren Teile der 
Schragrippen mit den Verbindungsstellen, d h. vorwie- 
gend mit den SchweiBverbindungen, sich in den wenig 
beanspruchten Zonen zwischen den befestigten Enden 
60 der Schragrippen beiinuen. Bei groBen Maschinen gib I 
es zwischen den Schragrippen im Raum zwischen der 
Nabe und den Scheiben genug Platz, um dort einsteigen 
und bequem SchweiBarbeiten durchfuhren zu kdnnen, 
Weil die Schragrippen zweckmaflig als verhaJtnismaBig 
65 dUnne Platten ausgefOhrt sind, wird die Nabe beim 
SchweiBen der Schragrippen nicht deformiert Die Zug- 
spannungen in den SchweiBnahten beeinflussen die Na- 
be nicht 
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Die Ausfuhrungsform gernaS Ansprucli4 weist den 
Yorteil auf. daB die radialen Rippcn die beiden Scheiben 
verbmden und daB sie dabel durch die Eigenfliehkraft 
nicht gebogen werden, weil die EigenfHehkrafte in den 
Rippenebenen, & h. in den Radialebenen wtrken. 5 

Die Ausgestalmng gem£B Ansproch 5 erh5ht die Bie- 
gesteifigkeit der Schragrippen in axialen Querschnitten» 
so daB diese an sich schwacher dimensioniert werden 
kdnnea. Dadurch wird die Rippenbiegung infolge cer 
FHehkraftkomponenten senkrecht ztir Rippenebene re- 10 
duziert 

Die Erfindung wird im folgenden an Hand schematic 
scher Zeichnungen naher eriautert Es zeigt 

Fig. 1 eine Ansicbt auf eine Schragrippe, die mit einer 
radialen Rippe verlangert ist, und einen axialen Schnitt 15 
durch eine Nabe und einen auBeren Rotorteil, und 

Fig. 2 einen radialen Schnitt durch die beispielsweise 
Ausftihrung gemafl Fig. 1, durchgefuhrt zwischen den 
ringfdrmigen Scheiben des auBeren Rotortefls. 

Gleiche Teile sind in Fig, 1 und 2 mit denseiben Be- 20 
zugsziffern versehen. 

Gemafi Fig. 1 sind zwei ringf6rmige Nabenteile 1 mit 
.einem zylindrischen Nabenteil 2 zusammengeschweiBt 
Gezeichnet ist nur eine Haifte links von der Achse 3. Mit 
der Nabe 1, 2 ist ein innerer Teil 4 einer Schragrippe 25 
verbunden. Em auBerer Teil 5 der Schragrippe ist mit 
zwei ringfdrmigen Scheiben 8 verbundea Der innere 
TeiJ 4 und der auflere Teil 5 der Schragrippe sind an der 
Verbindungsstelle 6 verschweifit Als VerlSngerung der 
Schragrippe 4, 5 ist eine radiale Rippe 7 vorgesehen. Eift 30 
Rotorkranz 9 ist uber Keile 10 und Ketltrager 11 mit der 
radialen Rippe 7 und den ringfSrmigen Scheiben 8 ver- 
bunden. Der Rotorkranz 9 ist seitlich der ringfdrmigen 
Scheiben 8 mit einem LuftfQhrungskanal 12 versehen. 
Alie zum unmittelbaren VerstSmdnis der Erfindung nicht 35 
notwendigen Konstruktionsmerkmale, beispielsweise 
Pole mit deren Befestigungen und radiale KOhlkanale 
im Rotorkranz, sind fortgelassen worden. 

In Fig, 2 sind freie Raume 13 zwischen den Schragrip- 
pen 4, 5 und freie Raume 14 zwischen der ringfdrmigen 40 
Scheibe 8 und dem Rotorkranz 9 dargestellt Die 
Schragrippen 4, 5 sind mit den Versteifungsrippen 15 
versehen, die parallel mit der Achse des Rotors verlau- 
fen* Die Schragrippen 4, 5 schlieBen an ihren Befesti- 
gungsstellen mit den ringfdrmigen Nabenteilen 1 mit 45 
den radialen Rtchtungen 16 gleiche spitze Winkel A em. 
In dem in Fig. 2 gezeigten Beispiel sind drei von den 
veranschaulichten ffinf Schragrippen 4, 5 mit den radia- 
len Rippen 7 verlangert 
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